Atrybucja intencji robotom spolecznym
Streszczenie
W dziedzinie interakcji czlowiek-komputer temat postrzegania ludzi przez sztuczng inteligencje
jest mocno eksplorowany. Mniej uwagi poswieca si¢ temu, jak my reagujemy na technologig i
jak nasze tendencje poznawcze wptywaja na t¢ relacje. Jest to szczegolnie istotne w przypadku
robotow spolecznych, ktore mogg aktywnie uczestniczy¢ w zyciu spolecznym. Badanie btedne;j
atrybucji intencji w postrzeganiu robotéw spotecznych ma na celu przyczynienie si¢ do
wypetnienia tej luki. Badanie pilotazowe miato na celu dostosowac¢ paradygmat badania btgdne;j
atrybucji intencji do badania interakcji cztowiek-robot. Celem pierwszego badania byto
porownanie btednej atrybucji intencji w postrzeganiu ludzi i robotow o wysokim lub niskim
poziomie cech antropomorficznych. Presja czasu byta czynnikiem mi¢dzygrupowym, jako
warunek wzmacniajacy tendencje poznawcze. Celem drugiego badania bylo sprawdzenie, czy
torowanie moze wptyna¢ na postrzeganie intencji robotow. Procedura z badania pierwszego
zostala poszerzona o torowanie przeciwnym poziomem antropomorfizmu robota, jako czynnik
migdzygrupowy. Biorgc pod uwage niejednoznaczne, przypadkowe zachowania, btedna
atrybucja intencji jest obecna w postrzeganiu robotéw na tym samym, lub wyzszym poziomie co
ludzi, co sugeruje model mentalny robota jako nieomylnej, zaprogramowanej maszyny. Ten
model mentalny bgdzie wptywat na doswiadczenia uzytkownikow nowej generacji robotow
spotecznych. Torowanie powinno by¢ eksplorowane, jako forma wptywu na postrzeganie
robotow. Ten program badawczy wnosi wklad do praktyki projektowania interakcji
cztowiek-robot, ktora powinna pozwala¢ na kontrolg ich efektow percepcyjnych.
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